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KARTA UZGODNIEN

do projektu czasowej organizacji ruchu zwigzanej

zZ Przebudowg drogi gminnej Nr 105037B ul. M#ynowej w m. Grodek

Instytucja (piecze¢ i podpis)

Gmina Grédek

Powiatowy Zarzad Drog w Biatymstoku

Komenda Miejska Policji w Biatymstoku

Starostwo Powiatowe w Biatymstoku




OPIS TECHNICZNY

do projektu czasowej organizacji ruchu zwigzanej

z ,,Przebudowg drogi gminnej Nr 105037B ul. M&ynowej w m. Grédek™

=

Podstawa opracowania projektu

— mapa sytuacyjno-wysokosciowa w skali 1:500 do celdéw projektowych,

— wizja lokalna w terenie,

— Obwieszczenie Ministra Infrastruktury z dnia 9 wrzesnia 2019 r. w sprawie ogtoszenia
jednolitego tekstu rozporzadzenia Ministra Infrastruktury w sprawie szczegétowych warunkéw
technicznych dla znakdw i sygnatéw drogowych oraz urzadzen bezpieczenstwa ruchu drogowego
i warunkow ich umieszczania na drogach (Dz. U. 2019 z 26 listopada 2019r., poz. 2311),

— mapa sytuacyjno-wysokosciowej w skali 1:500,

— inwentaryzacja istniejacego oznakowania w terenie.

no

Charakterystyka stanu istniejaceqo

Droga gminna zlokalizowana jest w powiecie biatostockim, gminie Grodek. Odcinek drogi
gminnej  przebiega w calosci przez teren zabudowany m. Grodek  dtugosci
ok. 156,50 m. W otoczeniu drogi znajduja si¢ budynki mieszkalne .

Droga gminna na catej diugosci posiada nawierzchnie z trylinki o zmiennej szerokosci ok.
3,5-6,0 m. W obrebie skrzyzowania z ul. Zarzeczanska wystepuje obustronny chodnik z betonowej
kostki brukowej oraz czes¢ z betonowych ptyt chodnikowych. Na drodze gminnej odwodnienie
obywa si¢ na teren przylegty w granicach pasa drogowego.

W pasie drogowym zlokalizowana jest nastepujaca infrastruktura techniczna:

e sie¢ wodociaggowa,
e sie¢ telekomunikacyjna doziemna oraz napowietrzna,
e sie¢ kanalizacji sanitarnej,

e sie¢ elektryczno — oswietleniowa napowietrzna oraz doziemna.

3. Opis projektowanych rozwiazan sytuacyjnych

Inwestycja obejmuje przebudowe drogi gminnej Nr 105037B ul. Mtynowej w m. Grodek od
km 0+000,00 do km 0+156,50 o dtugosci 156,5 m.

Poczatek projektowanej trasy przyjeto w km 0+000,00 na krawedzi drogi powiatowej
ul. Zarzeczanskiej (DP Nr 1451B). Koniec projektowanej trasy przyjeto w km 0+156,50. W planie
droge zaprojektowano 3 zatamania trasy. Zatom W2 wyokraglono tukiem o promieniu R25m oraz
zatom W3 tukiem o promieniu R300m. Zaprojektowano przekroj uliczny na o szerokosci jezdni



z betonowej kostki brukowej 5,5 m z chodnikiem po stronie lewej do km 0+132,85 z betonowej

kostki brukowej oraz po stronie prawej do zjazdu w km 0+126,00. Na pozostatym odcinku

zaprojektowano przekrdj uliczny o szerokosci jezdni 5,5 m z obustronnymi poboczami z kruszywa

0 szerokosci 0,5 m.

W ciagu odcinka drogi gminnej w zakresie opracowania wystepuja dwa skrzyzowania:

— w km 0+000,00 z ul. Zarzeczanska (DP Nr 1451). Krawedzie drogi gminnej wyokraglono
tukami kotowymi o promieniach R6+R10 m. Szerokos¢ wlotu drogi gminnej 5,5m.

— w km 0+156,50 z ul. Koszarowa (DG Nr 105031B). Krawedzie drogi gminnej wyokraglono
tukami kotowymi w dostosowaniu. Szerokos$¢ wlotu drogi gminnej 5,5m, szerokos¢ poboczy
0,5m.

Zaprojektowano zjazdy zwykte z betonowej kostki brukowej o szerokosci jezdni 3,5-5,5

m, ze skosami 1:1 na dtugosci 1,5m.

SzczegG6towe rozwigzania sytuacyjne pokazano na ,,Planie sytuacyjnym” w skali 1:500.

4. Rozwiazania projektowe w zakresie czasowej organizacji ruchu

Przeprowadzenie robét drogowych na drodze gminnej nalezy wykona¢ wg schematow
przedstawionych na rys. 3. Przyjeto dtugos¢ dziatki roboczej okoto 50-100m.

SCHEMAT I - roboty na drodze gminne;.

Zajety odcinek drogi gminnej nalezy wygrodzi¢ wzdtuz jezdni tablicami kierujacymi
U-21a/b w rozstawie max. 10 m w ten sposéb, aby pozostawi¢ do ruchu istniejaca jezdnie
0 szerokosci min. 2,75 m. Ruch na zwezonym odcinku drogi bedzie odbywat si¢ wahadtowo.
W trakcie prowadzonych robo6t w przypadku pojawienia si¢ kolejki pojazddéw sterowanie ruchem
odbywaé¢ si¢ bedzie przy pomocy pracownikow posiadajacych aktualne uprawnienia do
kierowania ruchem. Tablice kierujagce U-21a,b maja by¢ ustawione tak, by paski opadaty
w kierunku uzywanej czgsci drogi. Przy wygrodzeniach poprzecznych nalezy ustawic¢ zapory
U-20b oraz U-3c lub U-3d od strony najazdu. Dtugos¢ zapory nie moze by¢ mniejsza od 0,75 m.
Zapory drogowe zastosowane do wygrodzen powinny mie¢ lica wykonane z folii odblaskowe;j.
Elementy odblaskowe powinny by¢ w ksztatcie kota lub prostokata i widoczne w okresie od
zmroku do switu z odlegtosci, co najmniej 150 m, przy oswietleniu swiattami drogowymi.

W celu uprzedzenia kierujacych o robotach na jezdni zastosowano znaki ostrzegawcze
A-14 oraz A-12b, A-12c. Dodatkowo wprowadzono zakaz wyprzedzania oraz ograniczenie
predkosci do 40km/h. Zakazy odwotano znakiem B-42.

W miejscu odbywajacego sie ruchu pieszego nalezy zastosowaé zaporg drogowa U-20c
ze znakiem B-41 i tabliczka U-56b ,,Przejscie druga strong drogi”. Ruch pieszych bedzie

odbywac sie¢ po przeciwnej stronie drogi niz roboty drogowe.



Wszystkie rozwigzania projektowe, znaki, urzadzenia bezpieczenstwa ruchu drogowego, ich
usytuowanie, kolorystyke oraz sposob zabezpieczenia robOt zostaty przedstawione w czesci

graficznej projektu.

SCHEMAT Il, SCHEMAT III - roboty na drodze gminnej rejon skrzyzowania.

Zajety odcinek drogi gminnej nalezy wygrodzi¢ wzdtuz jezdni tablicami kierujacymi
U-21a/b w rozstawie max. 10 m w ten sposéb, aby pozostawi¢ do ruchu istniejaca jezdnie
0 szerokosci min. 2,75 m. Ruch na zwezonym odcinku drogi bedzie odbywat si¢ wahadtowo.
W trakcie prowadzonych robo6t w przypadku pojawienia si¢ kolejki pojazdéw sterowanie ruchem
odbywa¢ si¢ bedzie przy pomocy pracownikow posiadajacych aktualne uprawnienia do
kierowania ruchem. Tablice kierujagce U-21a,b maja by¢ ustawione tak, by paski opadaty
w Kkierunku uzywanej czesci drogi. Przy wygrodzeniach poprzecznych nalezy ustawi¢ zapory U-
20b oraz U-3c lub U-3d od strony najazdu. Dlugos¢ zapory nie moze by¢ mniejsza od 0,75 m.
Zapory drogowe zastosowane do wygrodzen powinny mie¢ lica wykonane z folii odblaskowe;j.
Elementy odblaskowe powinny by¢ w ksztatcie kota lub prostokata i widoczne w okresie od
zmroku do switu z odlegtosci, co najmniej 150 m, przy oswietleniu swiattami drogowymi.

W celu uprzedzenia kierujacych o robotach na jezdni zastosowano znaki ostrzegawcze
A-14 oraz A-12b, A-12c. Dodatkowo wprowadzono zakaz wyprzedzania B-25 oraz ograniczenie
predkosci do 40km/h B-33. Zakazy odwotano znakiem B-42.

W miejscu odbywajacego sie ruchu pieszego nalezy zastosowaé zaporg drogowg U-20c
ze znakiem B-41 i tabliczka U-56b ,,Przejscie druga strong drogi”. Ruch pieszych bedzie
odbywac sie¢ po przeciwnej stronie drogi niz roboty drogowe.

5. Uwagi koacowe

Wszystkie zapory drogowe, tablice kierujace i znaki pionowe powinny by¢ pokryte
materiatem odblaskowym [l generacji. Znaki ustawione na czas budowy powinny by¢
z kategorii ,,srednie” na drogach gminnych oraz duze na drodze powiatowej.

Lokalizacje tymczasowych znakéw i urzadzen bezpieczenstwa pokazano na planie
sytuacyjnym w czesci rysunkowej. Ponadto nalezy ustawia¢ je w sposob nie kolidujacy
z istniejagcym oznakowaniem pionowym, zjazdami na posesje i skrzyzowaniami
z drogami bocznymi.

Roboty na zjazdach nalezy wykonywac¢ w porozumieniu z wiascicielami dziatek, w taki
sposob, aby nie ogranicza¢ dostgpu do dziatki. Wykonawca zobowigzany jest do wykonania
tymczasowych zjazddw do posesji na czas budowy.



W trakcie prowadzonych robot sterowanie ruchem odbywa¢ sie bedzie wytacznie przy
pomocy pracownikéw posiadajacych aktualne uprawnienia do kierowania ruchem.

Wykonawca powinien prowadzi¢ roboty w warunkach zapewniajacych bezpieczng prace
ludzi i sprzetu. Wykonawca rob6t zobowigzany jest do utrzymania w nalezytym stanie
wszystkich srodkéw technicznych, uzytych do oznakowania i zabezpieczenia robét. Znaki
I urzadzenia bezpieczenstwa ruchu drogowego, umieszczone w zwigzku z prowadzonymi
robotami, powinny by¢ po ich wykonaniu niezwtocznie usunigte, a pas drogowy przywrédcony do
stanu pierwotnego.

Harmonogram prac powinien przewidywa¢ wykonanie projektowanych rob6t w jak
najkrétszym czasie. Prace drogowe w zakresie opracowania beda zrealizowane w terminie do
31.12.2025 roku.
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